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1. Bevezetés

A Win-Adrive szoftver segitségével allithatja, figyelheti az ARKEL-Adrive inverter alapi
rendszerek teljesitményét. A szoftver hasznalatdhoz sziikséges egy Microsoft Windows alapu
(98/ME/XP/NT/2000/7/8/10) szamitoégép, ami rendelkezik RS-232 tipusu soros kommunikacios
porttal.

A szoftver harom valaszthaté funkcidoval rendelkezik:

P oritar l F'arameters] Travel Simulatinn]

Travel Simulation (Utazas szimulacid):

A szimulacionak kdszonhet6en lehetdség nyilik a motor vezérl§ parancsra adott viselkedésének
vizsgalatara és szamitogépes kornyezetben vizsgalni a rendszer miikodését akar az Adrive jelenléte
nélkiil.

Monitoring (Figyelés):
A figyelés funkcié lehetévé teszi a valosidejli adatgylijtést (sebesség, motor aramfelvétel) az Adrive
VVVF motor vezérlorél és a kinyert adatok mentését késobbi vizsgalatra. A funkcio segitségével

tesztelheti a paraméterek bedllitasait, névelheti a felvono teljesitményét és hibadiagnosztikahoz is
hasznalhatja.

Parameter transfer (Adat letdltés):

A funkci6 segitségével kdnnyedén irhat/olvashat paraméteradatokat az inverterbe/inverterbdl.

A funkciok részletesebb leirasai a kés6bbi szakaszokban olvashatdk.

2. Rendszerkévetelmény

A szoftver futtatasahoz sziikséges minimalis rendszerkdvetelmény:
- IBM kompatibilis szamitogép

- 1 GHz processzor

- 512 MB memoria

- Windows operacios rendszer (lehetleg XP vagy uijabb)

3. Szoftver telepitése

A program telepitéséhez futtassa a program mappajaban 1évd setup.exe fajlt.
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4. Csatlakozas Adrive-hoz

- Csatlakoztassa a soros kommunikacids kébelt az Adrive és a szamitogép megfelel portjahoz
- Inditsa el a szoftvert, majd kattintson a csatlakozas ikonra

- A sikeres csatlakozashoz a felugré meniiben valassza ki a megfeleld soros portot
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5. Figyelési képernyd hasznalata

i ARKEL-ADrive

File Communication Language Help

M anitar ] Parameters] Travel Simulation

A Scale |
Actual Speed [miz) = ]
ARKEL

Reference Speed (m{fs)- - Actual Speed (m/s) Motor current (amp) G
0.42 0.41 3.76 -
-Show / Hide -5ampling Rate -Record as CSY [Excel)
e i | rm f——— s (W] e u]n]
COM1 Attention: Parameters are not synchronized with lash memary values |
Abra 1.

A figyelési képerny6 csak akkor hasznalhato, ha az inverter csatlakozik a szamitégéphez (tovabbi
informacio a 4-es szakaszban)

A csatlakozas 1étrejotte utan a valdsidejii adatok (referencia sebesség, valddi sebesség, motor
aramfelvétel) egybdl megjelennek a grafikonon. A grafikon X-tengelye az id6t reprezentalja. A
hosszu vonalak kozti tavolsag 1masodperc, a révid vonalak kozti tavolsag 0,1 masodperc.

A piros vonal mutatja a jelad6 altal mért aktualis sebességet, a zold az Adrive altal k6zolt referencia
sebességet. Normal esetben a két gorbének szinte egymas felett kell lennie. Ha a két gérbe kozti
tavolsag abnormalisan nagy az a motor paramétereinek rossz megadasara-, mechanikus alkatrészek
hibdjara- vagy a terheléshez nem megfelel6 motorra utal.

A kék gorbe a motor pillanatnyi aramfelvételét mutatja.

5.1 A figyelési képernyo részei

Az Abra 2-n lathat6 beéllitas hatdrozza meg, hogy az Adrive-bél érkezé mely adatok keriiljenek
megjelenitésre (Referencia sebesség/Pillanatnyi sebesség/Motor aramfelvétel)

Show / Hide
e Referenc 5 Actual = gitor Earent
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Abra 2.

A mintavételezési arany az Abra 3-n lathaté cstiszka segitségével allithat6 (stirit6l ritkaig)

Sampling R ate

Fast J Stop

Abra 3.
A médiagombok segitségével (Abra 4.) rogzithetjiik az adatokat CSV fajlba késébbi kiértékelés

céliabol.
Record as C5Y [Excel]

(1) | v] ]

Abra 4.

® |Adatrogzités elkezdése

Adatrogzités sziineteltetése, az Jgomb Ujboli megnyomasaig

program telepitési helyének CSV mappajaba.

A gomb megnyomasaval az addig rogzitett adatok mentése keriilnek ,,log.csv” néven a

A CSV kiterjesztés egy irasjelekkel (pontos vessz8, vesszd, tabulator stb.) tagolt, tablazatta
alakithaté allomany, amit kiils6 programmal (pl.: Microsoft Excel, LibreOffice Calc) lehet
tablazatos formaban megnyitni.

6. A szimulacidés képerny6 hasznalata

A szimulacios képerny6 lehet6séget ad az inverter beallitasainak gyakorlasara, tesztelésére, hogy
kitapasztalhassuk, hogy a paraméterek valtoztatasa milyen hatassal van az utazasi gérbére. A
szimulacionak koszonhetGen mindezt pedig akar a kiils6 inverter csatlakoztatasa nélkiil is
megteheti. A szimulacié altal hasznalt algoritmusok teljes mértékben megegyeznek az Adrive
inverter altal hasznalt programkddokkal, igy biztositva, hogy a szimulacioban elért utazasi gorbék a
valdsagba atiiltethet6k.

A szimuléciés képerny® részei (Abra 5)
- Utazasi gorbe képkocka

- Vezérl6 jel bemenet képkocka

- Utazasi gorbe paraméter képkocka

- Megallasi tipus beallitas képkocka

Dia-Vil Kft. 7 ARKEL Win-Adrive Szoftver



6.1. Utazasi gorbék

Itt a sebesség/id6, valamint a gyorsulas/ido fiiggvényei latszanak az inverterbe beallitott
paraméterek és a beérkezd vezérlGjelek alapjan (Abra 5)

Acceleration Hide ilj.l.=l:l. dmy

Speed

Abra 5.

6.2. Vezérl6 jelek

Itt ellendérizhetd az inverter reakcidideje a VO, V1, V2, V3 sebességjelek valtoztatasaval.

Az id6 tengelyen a VO sebesség jelet piros-, a V1 sebesség jelet sarga-, a V2 sebesség jelet kék-, a
V3 sebesség jelet zold egyenes reprezentalja. Az egyenesek vékony részei azt az idéintervallumot
mutatjak, amikor adott jel inaktiv volt, mig a vastagoknal a jel aktiv (Abra 6)

Inputs
Y3

V2
¥

Abra 6.

Az egér bal gombjanak lenyomasaval az adott vonal BE jelét allithatjuk, mig a jobb egérgombbal a
KI jelet (nyomva tartott gombbal a kurzort a megfeleld irdnyba hiizva). Ahogy a sebességi jeleket
kiildi a kdzponti vezérld ugy valtozik az ido tengely, a sebesség/idd és a gyorsulas/ido grafikon
pedig ennek megfelel6en valtozik az utazdsi gorbe képkockan.

6.3. Utazasi paraméterek

Ezen a képkockan az utazasi paraméterek allithatok és figyelhetd meg az altaluk okozott valtozas az
utazasi gorbében (Abra 7)

- Magas sebesség (V3)

- Kbzép sebesség (V2)

- Karbantartasi sebesség (V1)
- Alacsony sebesség (VO0)

- Gyorsitas (Pa)
- Lassitas (Na)
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- Gorbe 1 (S1)
- Gorbe 2 (S2)
- Gorbe 3 (S3)
- Gorbe 4 (54)

Travel parameters

Highspeed it —— F—— Acceleration. (Pa) 04— Cuve1(51)f07 — f——

Abra 7.

6.4. Megallasi mad beallitasa

Az Adrive egy nagyon pontos lassitasi/megallitasi algoritmussal rendelkezik, ami biztositja a pontos
megallast a padlo szintjében a sebesség, gyorsulas, lassitas és lagyitas paraméterek felhasznalasaval.

Az algoritmus csak akkor aktivalodik, ha V3 jel utan azonnal VO érkezik, vagy VO utan minden jel
megszlinik. Mas sebesség valtozasnal (V3 - V2; V3 - V1;V3 - 0; V2 - V1; V2 - VO; V2 -
0; V1 - VO0; V1 - 0) a vezérl6 lassitja és megéllitja a fiilkét a normalis utazasi paraméterek
szerint.

A lassitas/megallas-ra az Adrive két modszert biztosit:
- Tavolsag alapu
- Utazasi paraméter alapu

A modszer kivalasztasa meghatarozza, hogy a pontos lassitasi/megallasi algoritmus mikor legyen
hasznalva. Az Abra 8-ban az algoritmus hasznalatat a gérbe szinezése (sarga, piros) jeloli

Pontos lassitasi
algoritmus

Abra 8.

6.4.1. Tavolsag alapu lassitas/Imegallas

Ebben a médban lehet6ség van arra, hogy az inverter automatikusan szamolja ki a lassitasi
paramétereket. Csak annyit kell tennie, hogy megadja a ,,Slowing distance” (lassitasi tavolsag) és a
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,Stopping distance” (megallasi tavolsag) paraméterek értékét miutdn a magneseket rogzitette a
sziikséges helyekre. Ez a metodus sziikségtelenné teszi a magnesek helyzetének meghatarozasat.

A ,Slowing distance” és ,,Stopping distance” mezdk ennek a modnak a valasztasakor aktivalodnak.
Az adatmezdbe a méagnesek és a megdll6 szintje kozti tdvolsagot kell beirni centiméterben (Abra 9.)

Stapping mode |Distance dependent ﬂ
Slowing distance [cm)  |138
Stopping diztance [cm)
Abra 9.

A paraméterek megadasa utan az automatikusan kiszamolt ,,Slowing soften” (Lassitas lagyitas) és
,Stopping soften” (Megallas 1agyitas) paraméterek értékei megjelennek a ,,Calculated slowing
curve” (Szamitott lassitasi gorbe) és a ,,Calculated stopping curve” (Szamitott megallasi gorbe)
mez6kben (Abra 10). Az utazasi gorbék frissiilnek, hogy lathatéva véljanak az tj utazasi
paraméterek alakulasai (Abra 11).

A lagyitasi paraméterek mértékegysége m/s® ami a sebességvaltozas egységnyi id6 alatti valtozasat

jelenti.
Calculated slowing curve [mde®]  |0.5719

Calculated stopping curve [m=]

Abra 10.

Speed Gizle

Inputs

Stopping options

Stopping mode |Distancedeydﬁ ﬂ
Slowing distance (cm) 155 Calculated glowing curve [m/eF] | 0.4649
Stopping distance (cm] Calculated stopping curve [mds®)
Abra 11.

6.4.2. Utazasi paraméter alapu lassitas/megallas

Ebben a mddban a lassitas/megallas az S3, S4, Na paraméterek értékei alapjan kertil kivitelezésre.
Ilyenkor a pontos lassitds/megallas algoritmus 4ltalaban nem keriil alkalmazasra (Abra 12)

Az algoritmus csak olyan révid utazasok alkalmaval hasznalhato, ahol a VO jelet a motor azel6tt
kapja meg, hogy elérné a V3 sebességet (6.4.3 szakasz).

A lassitasi- és megallasi tavolsag mez6k ebben a médban nem hasznalhatok (inaktivak). A lassitasi
tavolsag (V3 — VO0) és a megallasi tavolsag (VO — 0) automatikusan keriil meghatarozasra.
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Abra 12.

6.4.3. Késleltetett lassitasi funkcio

Rovid utazasoknal (ahol a VO jel azel6tt aktivalodik, hogy a felvono elérné V3 sebességét), az
inverter tovabb folytathatja a gyorsitast (A lassitasi tavolsag figyelembe vételével) és csak ezutan
kezdi meg a lassitast. Ezzel a funkciéval csdkkenthet6 az utazasi id6 a tul korai lassitas
elkertilésével.

Ez a funkcié tovabba biztositja, hogy a lassitasi jel vételétl a VO sebesség elérésééig a megtett it
megegyezik azzal a tavolsaggal, ha V3 sebességli utazasnal érkezne VO jel.

Példa: Az Abra 13A-B két kiilonboz6 szituciét mutat. A 13A &bran a lassitasi jel a V3 sebesség
elérése utan érkezik, mig a 13B abran a lassitasi jel mar a V3 sebesség elérése el6tt megérkezik. A
13B abran lathatd, hogy a lassitasi jel megérkezése utan a felvoné folytatja a gyorsitast még egy
ideig, de a két szituadcioban megtett tavolsag (sarga vonal alatti teriilet) mégis megegyezo.

Abra 13

o o Normal lassitasi
, ) tavolsag 7]
VO parancs vétele V3 sebességgel
haladas kézben

).

Gyorsulas
folytatasa

Normal lassitasi
VO parancs vétele V3 tavolsag
sebesség elérése el6tt
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7. Paraméter képerny6 hasznalata

A paraméter képerny6 lehet6séget nyujt a paraméterek megtekintésére és szerkesztésére az Adrive
sajat képerny6je mellett (Abra 14.)

File Communication Language Help

o8|z d

M anitor Travel Simulation ]
Parameter Value in fash New value Unit &
FaR_TSU [par_tsu) 7 03 T
Laow zpeed [WO) @ 014 mds
Inspection speed [¥1] 7 0.3 md's
Middle speed [V2) 9 04 md's
High zpeed /3] 2 1 m's
Encoder resolution [Pulze] 7 1000 pulzesdey
Maing voltage [Wine) 2 380 wolt
Mator nominal voltage [Wmatar] 9 380 walt
Motor nominal current [lmator] 7} 13 amp
Motor gug faktorid [COS Q) ) 0.8
Motar nominal frequency [Frotor] i 50 hz
kotor nominal rews (B pm_motor] ? 1430 pm
Motor number of poles (FL) 2 2 couples
Mator medium voltage [Wmiddle) 7 25 walt
Motor medium frequency [Friddle] 3 = hz
Mator minimurm voltage [ min) ? 15 wvalt
Motar minimum frequency (Frin) i 1} hz
kotar nominal speed (W] 7 1 md'z “

COmM1 Altention: Parameters are not synchronized with flash memoary values |
Abra 14

Ez a képerny6 egy 4 oszlopbdl all6 tablazat. A tabla minden sora egy paraméter adatait mutatja.
- 1. oszlop: A paraméter megnevezése és roviditése a zarojelben.

- 2. oszlop: Az Adrive-ban jelenleg tarolt értéke

- 3. oszlop: A szoftverben beallitott 1ij értékek

- 4. oszlop: A paraméter mértékegysége

A szoftver inditasakor minden paraméter masodik oszlopaban ,,?” lathatd, mivel az értékek még
nem kertiltek kiolvasasra az inverterb6l. Az adatok let6ltéséhez nyomja meg a ,,read from flash

memory” gombot. fh

Az adatok letoltését kovetden a masodik oszlopban a ,,?”-jeleket felvaltjak az aktudlis értékek.

Az értékek feliilirasahoz véltoztassa meg az adott paraméter 3. oszlopaban szerepl6 adatot (Abra
15).
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Parameter VYalue in flash Hew value Unit .
PAR_TSU [par_tsu) ? 0.3 T
Low speed (VO] ? 014 mé's

Abra 15.

Ha nem megfeleld értéket llit be, azt egy hibaiizenet jelzi (Abra 16.) és az eredeti adat keriil vissza
a cellaba.

Enter a number §|

L] E High speed parameter can be at most 2.5 m/s
L]

Abra 16.

Ha a megadott érték megfeleld, akkor az pirossal jelenik meg a 3. oszlopban. A piros szin jeldli,
hogy adott érték kiilonbozik az inverterben aktualisan tarol értékkel. A megvaltoztatott adatok
feltdltéséhez nyomja meg a G{b gombot. Ha az adatok beégetése sikeresen megtortént, akkor a 3.
oszlop valamennyi értéke z6ld szind lesz, igy jelezve, hogy a szoftver és az inverter
memoriaja szinkronban vannak.

(Ha barmelyik paraméter-érték kiilonbozik a szoftverben az inverter memoridjahoz képest azt egy
villogo6 tizenet jelzi az ablak aljaban: , Attention: Paramteres are not synchronized with flash
memory values” [Figyelem: A szoftver és a flash memoria paraméter-értékei aszinkronban vannak!]
Abra 17)

I COm1 Attention: Parameters are nat sonchronized with flash memary values |

Abra 17.
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